Zalacznik nr 1 do Uchwaly Senatu PWSZ Nr 282/2015 z dail8 czerwca 2015r.

Zatacznik 1

Plany studiow



PANSTWOWA WY ZSZA SZKOtA ZAWODOWA W RACIBORZU

PLAN STUDIOW

Rozporzadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dn. 02.11.2011 r. w sprawie KRK dla Szkottwa Wyzszego
KIERUNEK: AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Studia stacjonarne

LATA STUDIOW: 2015-2019

SPECJALNOSC : AUTOMATYKA PRZEMY St OWA | STEROWNIKI LOGICZNE (przedmioty wspoéine - obowiazkowe oraz wybieralne)

Razem Semestr | Semestr Il Semestr Il Semestr NV Semestr V Semestr VI Semestr VI
. . Ec| , EC| EC| EC| EC| EC| , EC| ,

Kod przemic PRZEDMIOT ECTS| W C P L |Z Ts W(|lC|P|IL|Z Ts W|lC|P|IL|Z Ts W|C|P|IL|Z Ts W|C|[P|L|Z Ts WwWlC|P|LJ|Z Ts wW|C|P|L]|Z Ts wW|C|P|L
AR 1 01 1 PO ! S|jezyk angiclzki & 120 2 30 2 30 2 30 E|2 30
AiR | 02 | PO | S|technologia informacyjna 3 15 30 3 15 30
AR | 03 | PO ! 5|wychowanie fizyczne 2 60 1 30 1 30
AR/ 04 | PO ! S|wybrane zagadnienia kultury jgzyvka 2 30 2| 30
AiR | 05 | PO /| 35|ekologia i zarzadzanie srodowiskiem 1 30 1]30
AR [ 06 | PO ! S|elementy polityki gospodarczej, przedsicbiorczogcii marketing 2 30 2|30
AR | OF | PO | 5|jezyk angiel ; technice 1 15 1 15
AiR | 08 | PO /| 5|jezyk angielzki w automatyce i robotyce 2 15 2 15
AR | 09 | PO | §|ochrona wiasnodci intelektualngj, ergonomia i BHP 1 30 1]30
AR / 10 / PO /! 3|matematyka ogolna 15 90 | 90 E|S5| 30|30 E|5|30] 30 E|5|30)|30
AR 7 11 [/ PO ! 5|metody numeryczne 4 15 | 15 15 E|4[15] 156 15
AR 1 12 | PO ! S5|fizyka ogdlna 13 45 | 156 15 |E|6[ 45 |15 15
AiR | 13 | PO /! 5|bazydanych 4 30 30 4|30 30
AR [ 14 | PO | S|podstarch komp. i systemdw operac. oraz sieci kamp. 3 15 30 3|15 30
AR | 156 | PO | 5|sztuczna inteligencja w wytwarzaniu 2 15 15 2|15 15
AR [ 16 | PO ! S|jezyk programowania z programowaniem obisktewym 5 30 | 15 30 530|158 30
AR [ AT | PO ! S|systemy programowania inZynierskisgo 3 15 30 3|15 30
AR 1 18 | PO ! 5|teoria systemiw i sygnatiw 5 30 | 15 15 E|S5|30]|15 18
AR [ 19 | PO | §|podstawy sterowania maszyn i systemdw technologicznych| 2 30 2] 30
AR | 20 | PO ! 5|podstawy automatykiiteorii sterowania 5 30 | 30 E[5]30]30
AR 1 M | PO ! S|pneumatyczne i hydrauliczne ukiady automatyki 2 15 15 2|15 15
AR 1 22 | PO ! S|zautomatyzowane i zrobotyzowane maszyny i svstemy wytd 3 30 15 3|30 15
AiR ! 23 | PO | 5|uMady logiczne 3 16 |16 | 15 315|115 |15
AR I 24 | PO | 5|podstawy robotyki 4 30 | 15 | 15 4|30 | 1515
AiR 1 25 | PO ! 5|systemy tranzporowe 1 15 1115
AR I 26 | PO | 5|sterowanie ukladdw robotycznych i programowanie robotéw| 2 15 15 2|15 15
AiR | 27 | PO | S|elektrotechnika teoretyczna i maszyny elekiryczne 4 30 | 158 15 4130 |15 15
AR | 28 | PO ! 5|uMady napedowe maszyn, robotdw i systemow transportowy| 3 15 | 15 15 3[15]15 15
AR 1 29 | PO ! S|elektronika itechniki mikroprocesorowe 5 30 15 | 15 E|& |30 15(15
AR / 30 /| PO ! 35|projektowanie ukdladow cyfrowych 3 165 | 16 | 156 E|3]|15| 15 |15
AiR / 31 [/ PO ! 5|mechanika ogolna 10 60 | 60 E[5] 30|30 E[5]30)30
AR | 32 | PO | 5|wytrzymalosc materiatow & 60 30 3| 30]15 3130 |15
AiR 1 33 | PO ! 5|podstawy konstrukcji maszyn 6 30 |15 | 30 63015 |30
AR [ 34 | PO ! §|zapis konstrukci z grafika inZynisrska, 5 30 15 | 30 E|5 |30 15|30
AR [ 35 | PO ! S|podstawy nauki o materiatach inZvnierskich 3 45 15 3|45 15
AiR 1 36 | PO ! 5|podstawy mechaniki pynow 2 15 | 15 2|15 )15
AR 1 37 | PO ! S|regulacja automatyczna procesdw dyskretnych i ciaghych 5 30 | 15 30 E|5|30| 18 30
AiR | 38 | PO ! S|technologia maszyn 2 15 15 2|15 15
AR [ 39 | PW ! S|praktyka =em. IV (2 tygodnie) 2 2
AiR | 40 | PW ! S|praktyka sem. V1 (2 tygodnie) 2 2
AR 1 41 | PW ! 5|=zystem obliczeniowy Matlab / system obliczeniowy LabView 2 15 15 215 15
AR 1 42 | PW ! 5|systemy MEMS / systemy SCADA 2 16 15 2|15 15
AR ! 43 | PW ! 5|roboty mobinefinteligentne dommy 3 30 15 E[3| 30 15

Sumy:| 156 | 1020 [ 615 | 120 | 420 30180 |135]15)75 30195 120]15] 80 30180 [165]30) 45 30180 105 [45]580 15135 ( 60 30 13] 75| 15 [15] &0 g 75 ] 15 30
Razem : 405 420 420 420 225 165 120




SPECJALNOSC : AUTOMATYKA PRZEMY St OWA (przedmioty specjalnosciowe - wybieralne)

RAZEM Semestr | Semestr || Semestr Ill Semestr [V Semestr V Semestr VI Semestr VIl
. EC| EC| . EC| EC| . EC| . EC| EC| .,
z¢ PRZEDMIOT ECTS| w | C | P | L|z|gw|c|piLfz|gfw|c|PlLIZ|w|C|P|L|Z|gW|C|P|IL[Z|glW|C|P|L|Z|g|W|C|P|L]|Z|igW]|C]|P
AR 1 01 | AP | S5|diagnostyka zintegrowanych systemdw technologicznych 2 15 15 21158 15
AR [ 02 | AP | S|programowanie maszyn i systemaw wytworczych 5 3 |16 | 16 | 16 E|5[30[15]15]| 15
AR | 03 | AP | §|systemy obliczen inZynierskich 4 15 30 4[15 30
AR 1 04 | AP | S|komputerowo zintegrowans wytwarzanis 2 30 2|30
AR [ 05 | AP ! S|sterowanie produkcja 2 16 | 156 215 |15
AiR | 06 | AP ! 5|modelowanie i optymalizacja ukladdw automatyki 4 30 | 15 15 E|4|30[15 15
AR ! OF | AP | §|elementy, ukdady i systemy automatyki przemystowsj 4 30 15 | 15 E| 4|30 15[ 15
AR | 08 | AP ! 3|mechatronika w wytwarzaniu 3 15 15 | 15 3|15 15| 15
AR [ 09 | AP | §|=zystemy czasu rzeczywistego 2 15 15 2|15 15
AiR [/ 10 | AP ! S|praca przejsciowa 4 15 4 15
AR 1 11 1 AP ! §|dynamika ukladdw elekiromechanicznych 3 15 30 3|15
AR 1 12 | AP ! S|sterowniki PLC 3 15 30 3| 15
AR 1 13 | AP | S|serwonapedy maszyn iurzadzef 1 15 T8
AR | 14 | AP | S|projekt inzynierski 15 45 18 45
Sumy:| 54 240 | 45 | 105 | 180 151105 | 30 | 15] 50 17 80 [ 15 |45] &0 22| 45 45
m: 210 210 150
SPECJALNOSC : STEROWNIKI LOGICZ
RAZEM Semestr | Semestr || Semestr Ill Semestr [V Semestr V Semestr VI Semestr VI
. EC| EC| . EC| EC| . EC| . EC| EC| .,
Fid PREZEDMIOT ECTS| W C P L |Z Ts W | C|P|L|Z Ts W|C|P|L|Z TS W|C|P|L|Z Ts Ww|C|P|L|Z Ts W|C|P|L]|Z TS w|C|P|L|Z Ts w|C|P
AR 1 01 1 SL ! S|ukady pomiarowe-kentroine i diagnostyczne 3 30 15 3|30 15
AR 1 02 | SL ! S|programowanie maszyn i systemow wytworczych 3 30 15 2|30 15
AiR 1 03 /| 5L ! 5|wybrane systemy obliczen inzynierskich 3 15 15 3|15 15
AiR / 04 | 3L [ 35|programowanie sterownikdw PLC 8 30 15 | 30 | 45 E|&6[30]15([15] 30 2 15[ 15
AR | 05 1 SL ! S|modelowanie ukladdw automatyki 3 15 | 15 15 E[3]|16] 15 15
AR 1 06 | SL ! S|komputerowo zintegrowane wytwarzanie i sterowanic produl 4 30 | 30 E|4]30] 30
AR 1 07 | SL ! S|informatyczne sieci przemysiowe 2 15 15 2|15 15
AiR 1 08 | SL I S|systemy rozproszong 2 16 15 2|15 15
AiR [/ 09 | SL ! S|praca przejgciowa 4 15 4 15
AR [ 10 1 SL ! S|modelowanie komputerowe maszyn i urzadzen 3 16 30 3|15
AiR / 11 [/ 5L ! 5|drgania ukladow mechanicznych 2 15 15 2|15
AR | 12 | SL ! §|systemy mechatroniczne 2 15 | 15 2|15 [ 15
AR [ 13 1 SL | S|projekt inZynierski 15 45 15 45
Sumy:| 54 225 | 75 | 90 [ 130 15[ 105] 15 |15] 75 17| 75| 45 30| §0 22| 45 [ 15 |45]4
m 210 210 150
Specjalnosc : Automatyka Przemystowa Semestr | Semestr |l Semestr Il Semestr IV Semestr V Semestr VI Semestr VI
ECl . Ecl EC| EC| EC| ECl Ec
Ts w|C|P|L T w|C|P|L TS w|C|P|L Ts w|C|P|L Ts Ww|C|P|L TS w|C|P|L Ts w|C|P
Przedmioty wzpdine - obowiazkowe oraz wybieralng 30180 [135[15|75 30| 195 120] 15| 80 30| 180|185 | 30( 45 30[ 180{ 105 | 45[ 80 15[ 135] 60 30 13| 75| 15 | 15| &0 8 75| 18
Przedmioty specjalnogciowe - wybieralne 15[ 1058] 30 | 15] &0 17| 90| 15 | 45| &0 22| 45
Sumy : 300180 [135|15|75 300185 120]15] 50 30)180[165]30| 45 30180105 (45|50 320|240 50 )15] 50 30|185[ 30 |80|120 300120 15 [45
Razem : 405 420 420 420 435 375 270
Specjalnosc : Sterowniki Logiczne Semestr | Semestr I Semestr Il Semestr IV Semestr V Semestr VI Semestr VI
EC EC EC EC EC EC EC
W |C|P|L w|C|P|L w|C|P|L w|C|P|L wl|C|P|L w|C|P|L w|C|P|L
TS5 TS5 TS5 TS TS5 T5 TS5
Przedmioty wspdlne - obowiazkowe oraz wybieralne 30180 [135|15|75 30] 185|120 15[ 20 30| 130(165| 30| 45 30| 1380( 105 | 45| 50 15| 135] 80 30 13| 75| 15 |15| & & 75| 15 30
Przedmioty specjalnogciowe - wybieralng 15[ 108] 15 |158] 75 17| 75| 45 |3 22| 45| 15 | 45) 45
Sumy : 300180 [135]15|75 3001585 120015] 50 30180 [165]30| 45 30180105 [45(50 30240 75 )15]105 30|150( 80 |45]120 30120 30 (45|75
Razem : 405 420 420 420 435 375 270




Zalacznik nr 2 do Uchwaly Senatu PWSZ Nr 282/2015 z dail8 czerwca 2015r.

Zatacznik 2

Plany studiow

Studia niestacjonarne



PANSTWOWA WY ZSZA SZKOtA ZAWODOWA W RACIBORZU

PLAN STUDIOW

Rozporzadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dn. 02.11.2011 r. w sprawie KRK dla Szkottwa Wyzszego
KIERUNEK: AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Studia niestacjonarne

LATA STUDIOW: 2015-2019

SPECJALNOSC : AUTOMATYKA PRZEMY SEOWA | STEROWNIKI LOGICZNE (przedmioty wspotne - obowiazkowe oraz wybieralne)

RAZEM Semestr | Semestr || Semestr Ill Semestr IV Semestr V Semestr VI Semestr VIl
) . EC| EC| EC| Ec| , EC| Ec| ., EC| ,

Kod przemiotu PRZEDMIOT ECTS| W C P L |Z TS W|lC|P|L|Z Ts W|lC|P|L|Z Ts w(lcCc|P|IL|Z TS W|C|[P|L|Z Ts WlC|P|L]|Z TS w|C|P|LJ|Z TS wl|C|P|L
AR 1 1 1 PO I Mjgzyk angielski 3 72 2 18 2 18 2 18 Elz2 18
AR 1 2 | PO ! HN|technologia informacyjna 3 9 18 3 9 18
AR 1 3 | PO | N|wychowanie fizyczne 2 36 1 18 1 18
AR /' 4 | PO | N]wybrane zagadnienia kultury jezyka 2 18 2|18
AR 1 5 | PO ! N|ekologia izarzadzanie srodowizkiem 1 18 1118
AR [/ & 1 PO [ N|elementy polityki gospodarczej przedsigbiorczosciimarketing] 2 18 2|18
AR I 7 | PO | N|jezyk angielzki w technice 1 9 1 9
AR 1 8 | PO ! N|jezyk angieleki w automatyce i robotyce 2 9 2 9
AR 1 9 | PO | H]ochrona wiasnogci intelektualng], ergonomia i BHP 1 18 1] 18
AR 1 10 | PO | N|matematyka ogolna 15 54 | b4 E|5]|18 |18 E|5[18] 18 E|S5[15 (18
AR | 11 1 PO | N|metody numeryczne 4 9 9 9 El4f9 |9 9
AR 1 12 | PO | N|fizyka ogdlna & 27 9 |E|8| 27| 9 9
AR / 13 | PO | N|bazy danych 4 18 18 4|13 18
AiR [ 14 | PO | N|podstarch.komp. i systemdw operac. oraz sieci komp. 3 9 18 3|9 18
AR | 15 | PO | N|=zztuczna inteligencia w wytwarzaniu 2 9 9 2| 9 9
AiR | 16 | PO | N|jezyk programowania z programowaniem obiektowym 5 18 9 18 5[18] 9 18
AR 1 AT | PO | N|systemy programowania inZzynierskiego 3 9 18 3|9 18
AR 1 18 | PO | HN|teoria systemdw i sygnatdw 5 18 9 9 E[5|[18] @ 9
AR 1 18 | PO | N|podstawy sterowania maszyn i systemdw technologicznych 2 18 2|18
AiR 1 20 | PO | N|podstawy automatyki i teori sterowania 5 18 | 18 E[5[|18]18
AR 1 21 1 PO | N|pneumatyczne i hydrauliczne ukiady automatyki 2 9 9 2|9 9
AR 1 22 | PO | N|zautomatyzowane i zrobotyzowane maszyny i systemy wyte] 3 18 9 3|18 9
AiR ! 23 | PO | MN|uMady logiczne 3 9 9 9 3[9 ]9 9
AiR [ 24 | PO | N|podstawy robetyki 4 18 9 9 4118 9|9
AR [ 25 | PO | N|systemy transportowe 1 9 119
AiR ! 26 | PO ! MN|sterowanie ukiaddw rebotycznych i programowanie rebotdw | 2 9 9 2|9 9
AR 1 27 | PO | HN|elektrotechnika teoretyczna i mazzyny elektryczne 4 18 9 9 4118 | 9 9
AR 1 28 | PO | N|ukady napedowe maszyn, robotdw i systemow transportow 3 9 9 9 21919 9
AR 1 28 | PO | N|elektronika i techniki mikroprocesorowe 5 18 9 9 E|5]|18 919
AR 1 30 | PO | N|projektowanie ukdaddw cyfrowych 3 9 9 9 E|[3]9]9 |9
AR I 31 | PO | N|mechanika ogélna 10 36 | 36 E|5|18 |18 E[5]18] 18
AR 1 32 | PO | N|wytrzymalosE materiatow & 36 | 18 2118] & 3|18] 9
AiR / 33 | PO | N|podstawy konstrukcji maszyn & 18 9 18 G|18| 9 |15
AR [ 34 | PO | N|zapis konstrukcji = grafika inZynierska 5 18 18 E|5 |18 9 (18
AiR [ 35 | PO | N|podstawy nauki o materiatach inZynierskich 3 27 9 3127 9
AiR | 36 | PO | N|podstawy mechaniki plynow 2 9 9 2| 8|9
AR 1 37 | PO ! N|regulacja automatyczna proceséw dyskretnych i ciaghych 5 18 9 18 E|5]|18| 9 18
AR | 38 | PO | Nltechnologia maszyn 2 9 9 2|9 9
AR 1 38 1 PW ! N|praktyka sem. IV (2 tygodnig) 2 2
AR [ 40 1 PW ! N|praktyka zem. V1 (2 tygodnig) 2 2
AR 1 41 1 PW [ N|system cbliczeniowy Matlab / =ystem ebliczeniowy LabView 2z 9 9 219 9
AR | 42 | PW | N|]systemy MEMS / systemy SCADA 2 9 9 2] 8 9
AiR ! 43 | PW | H|roboty mobilne! inteligentne domy 3 18 9 E|2]| 18 9

Sumy:| 156 | 612 | 369 | 72 [ 252 30)108) 81| 5 [45 01T 72| 9 |54 30108 55 |18]27 200108] 63 [27]54 15] 81 5 18 1245 & | &[] 36 g45] 8 18
Razem : 243 252 252 252 135 95 72




SPECJALNOSC : AUTOMATYKA PRZEMY St OWA (przedmioty specjalnosciowe - wybieralne)

RAZEM Semestr | Semestr || Semestr Ill Semestr IV Semestr V Semestr VI Semestr VIl
i . EC| EC| EC| ., Ec| ., EC| Ec| ., Ec| ,
Kod przemiotu PRZEDMIOT ECTs| w | c | P | L|z|lw|c|pefz]|glw|c|plLfz|fw]|c|piL]z|glw|c|p|L|z|igw|c|p|L]|z|rgw|c|p|L]|z]g w| c]|P
AR ! 1 | AP | MN|diagnostyka zintegrowanych systemaw technologicznych 2 9 9 219 9
AR 1 2 | AP | MN|programowanie maszyn i gystemdw wytwarczych 5 18 9 9 9 E|S|18[9]|9]|9
AR I 3 [ AP I N|systemy obliczen inZynierskich 4 9 18 4| 9 18
AR 1 4 | AP | N|komputerowo zintegrowane wytwarzanie 2 18 2|18
AR I 5 | AP | N|sterowanie produkcja 2 9 9 2| 9|9
AR 1 6 | AP | N|modelowanie i optymalizacia uktaddw automatyki 4 18 9 9 E|[4]18] 9 9
AR ! 7 | AP | N|elementy, uklady i systemy automatyki przemystowe) 4 18 9 9 E| 4|18 9( 9
AR / 8 | AP | N|mechatronika w wytwarzaniu 3 9 9 9 3|8 EAR:
AR 1 9 | AP | N|zystemy czasu rzeczywistego z k] k] 2] 9 9
AR | 10 | AP | N|praca przejgciowa 4 9 J 9
AR | 11 | AP | N|dynamika ukdaddw elekiromechanicznych 3 9 18 3| 8
AR 1 12 1 AP | N|sterowniki PLC 3 9 18 3l 9
AiR | 13 | AP | N|serwonapedy maszyn iurzadzen 1 9 119
AR [ 14 1 AP | N|projekt inzynierski 15 27 15 27
Sumy:| 54 144 | 27 | 63 [ 108 15[ 83 |12 9] 35 171 54| 9 |27] 38 22| 27 27
Razem: 126 126 S0
SPECJALNOSC : STEROWNIKI LOGICZNE (przedmioty specjalnosciowe - wybieralne)
RAZEM Semestr | Semestr |l Semestr Il Semestr IV Semestr V Semestr VI Semestr VIl
) . EC| EC| EC| EC| . EC| EC| EC|
Kod przemiotu PRZEDMIOT ECTS| W C P L |Z TS W | |C|P|L|Z Ts W|C|P|L|Z Ts wl|C|P|L|Z TS WwW|C|P|L|Z Ts W|C|P| L]|Z TS w|C|P|L]|L TS w|C|P
AR 1 1 1 5L | N|ukady pomiarowo-kentrolne i diagnostyczne 3 18 9 3|18 9
AR 1 2 1 SL ! MN|programowanie maszyn i systemdw wytwarczych 3 18 9 3|18 9
AR 1 3 | 5L ! N|wybrane systemy obliczen inZynierskich 3 9 9 3|9 9
AR / 4 [ 5L | N|programowanie sterownikdw PLC & 18 9 18 | 27 E|6[18]| 9 |9]|18 2 9( 9
AR | 5 | SL | N|modelowanie ukladdw automatyki 3 9 9 9 E[3[9]9 9
AR / 6 / 5L /| N|komputerowo zintegrowane wytwarzanie i sterowanie produl 4 18 | 18 E|4]|18] 18
AR 1 7 1 SL ! MN|informatyczne sieci przemysiowe z k] k] 2] 9 9
AR / & [ SL | N|=systemy rozproszone 2 9 9 2| 9 9
AR /8 [ 5L | N|praca przejgciowa 4 9 4 9
AiR 1 10 | SL | H|modelowanie komputerowe maszyn i urzadzen 3 9 18 3l 9
AiR 1 11 [ 5L | N|drgania ukladow mechanicznych 2 9 9 2|9
AR 1 12 | 5L | N|systemy mechatroniczne 2 9 9 21 9|9
AR [ 13 1 SL | Nprojekt inZynierski 15 27 15 27
Sumy:| 54 135 | 45 | B4 [ 108 15[ 63| 9 |19 45 17| 45| 27 |18] 38 22| 27| 8§ |27
Razem: 126 126 S0
Specjalnosc : Automatyka Przemystowa Semestr | Semestr Semestr I Semestr W Semestr V Semestr VI Semestr VI
EC| , Ec| EC| ., EC| ., EC| ., EC| EC| .,
Ts Wl|lC|P|L T.‘J Wl C|P|L Ts WwlcC|P|L Ts Wl C|[P|L TS WwlC|P|L Ts W|lC|([P|L Ts wiC|P
Przedmioty wapdine - obowiazkowe oraz wybieralne 30108 81| 9 |45 117 T2 | B 54 30| 108] 89 | 18] 27 0| 108| 83 | 27| 54 15[ 81] 35 18 13| 48] © 9] 35 2] 45| § 18
Przedmioty specjalnogciowe - wybieralne 18] &3] 18| 9] 26 17| 54 9 [27] 35 22| 27 27| 35
Sumy : 30Q108) 81| 5 |45 01T 72| 9 |54 30108 55 |18|27 20[108] 53 [27]54 30144 54 5| 54 0] 85| 18 38| 72 |72 8 |27|54
Razem : 243 252 252 252 261 225 162
Specjalnosc : Sterowniki Logiczne Semestr| Semestr |l Semestr Il Semestr IV Semestr V Semestr VI Semestr VI
EC| c| EC| Ec| EC| Ec| Ec|
TS W|C|P|L Ts Wl |C|P|L Ts wl|lC|P|L TS w|C|P|L Ts wl|C|P|L TS W] C|P|L TS w|C|P
Przedmioty wepding - obowiazkowe oraz wybieralne 300108 81| 9 [45 0| 117 72| B[54 300 108] 88 | 18|27 30 108[ 63 | 27|54 5| 81] 35 18] 13] 45| 8 9| 35 8] 45| &
Przedmioty specjalnosciowe - wybieralne 15[ 53] 9 9| 45 17| 45| 27 [18] 35 22l 27| 8 |2
Sumy : 30108 81| 5 |45 0117 72| 9 |54 30108 55 |18|27 0)108] 63 (27|54 30144 45 8 | 53 | e0| 35 27| 72 0| 7218 |27
Razem : 243 252 252 252 281 225 162




