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Kierunkowe efekty ksztalcenia

WIEDZA

K_Wo1

ma wiedzg z zakresu matematyki, a w szczegdlnosci wiedzg obejmujaca
algebrg liniowa, analiz¢ matematyczna, rOwnania roézniczkowe, przeksztalcenia
Laplace’a, podstawy matematyki dyskretnej, metody probabilistyczne,
statvstvke oraz metodv numervezne

XXX

K_W02

ma wiedzg w zakresie fizyki, a w szczegdlnosci wiedzg obejmujaca dynamike
uktadoéw punktéw materialnych, elementy mechaniki relatywistycznej,
podstawowe prawa elektrodynamiki i magnetyzmu, optykg geometryczng i
falowa, podstawy akustyki, mechanikg kwantowa, fizykg laserow, podstawy
krvstaloorafii oraz metale i ndlprzewodniki

XXX

K_W03

ma podstawowa wiedz¢ w zakresie inzynierii materiatlowej, a w szczegolno$ci
w zakresie projektowania i wytwarzania materialéw inzynierskich oraz ich
wlasnosci i przeznaczenia

aS103¢ [

K_W04

ma podstawowa wiedzg w zakresie budowy i eksploatacji maszyn, w tym
wiedzg w zakresie konstruowania i doboru zespotéw maszyn, podstaw
technologii budowy maszyn oraz wytwarzania i eksploatacji maszyn

K_WO05

ma elementarng wiedzg¢ w zakresie informatyki, a w szczegoIno$ci podstaw i
jezykow programowania, podstaw architektury komputerow i systemow
operacyjnych, sieci komputerowych, baz danych oraz metod sztucznej
inteligencii a takze wiedze w zakresie technologii informacvinej

K_W06

XX

ma podstawowa wiedzg w zakresie mechatroniki i zasadniczych elementow
uktadéw mechatronicznych

K_W07

ma uporzadkowana, podbudowana teoretycznie wiedzg ogdlng w zakresie
wybranych zagadnief systemow czasu rzeczywistego

K_W08

ma uporzadkowana, podbudowang teoretycznie wiedzg w zakresie
automatyzacji i robotyzacji procesdw wytworczych, programowania maszyn
wytworczvch oraz sterowania i zarzadzania produkcija

XX

K_W09

ma uporzadkowana, podbudowana teoretycznie wiedzg ogdlng w zakresie
diagnostyki i nadzorowania, w tym w zakresie sensoryki, pomiaru, rejestracji i
przetwarzania sygnalow pomiarowych oraz wiedzg¢ ogdlna dotyczaca cyklu
Zvcia maszyn

K_W10

ma szczegotowa wiedzg w zakresie automatyki, w tym wiedzg dotyczaca
rodzajow i struktur uktadéw sterowania, elementéw uktadow regulacji oraz ich
modeli i analizy, transmitancji operatorowej i widmowej, badania stabilnosci,
projektowania liniowych uktadéw regulaciji oraz zasad doboru nastaw.

K_W11

ma szczegdtowa wiedzg w zakresie robotyki, w tym wiedz¢ dotyczaca
rodzajow i elementow sktadowych robotow, kinematyki i dynamiki robotow,
napgdow i serwomechanizméow robotow, sterowania i podstaw programowania

robotow a takze nawigacii pojazdami autonomicznvmi

XX

—p [sterowanie uktadow robotycznych i

8 systemy transportowe
O Iprogramowanie robotow




K_W12

ma szczegolowa wiedzg w zakresie elektrotechniki i elektroniki, w tym zna
podstawy miernictwa i teorii obwodow, rozumie istotg dziatania
elektronicznych uktadow analogowych i cyfrowych oraz przetwornikow A/C i
C/A. Ma wiedzg w zakresie techniki mikroprocesorowej a takze podstaw

K_W13

ma szczegdtowa wiedzg w zakresie sygnatow i systemow dynamicznych, w
tym zna metody przetwarzania i transmisji sygnatlow oraz zna sposoby
opisywania liniowych uktadow dynamicznych

K_W14

ma szczegdtowa wiedzg zwiazana z kinematyka plynow, w tym zna
odpowiednie rownania, ma wiedzg w zakresie przeptywow laminarnych i
turbulentnych oraz przeptywow przez kanaty zamkniete i otwarte

K_W15

ma szczegotowa wiedzg w zakresie mechaniki i wytrzymato$ci materiatow, w
tym wiedzg dotyczaca analizy statycznej oraz kinematyki i dynamiki uktadu
punktow materialnych i bryty sztywnej oraz wiedzg dotyczaca elementéw
teorii stanu naprgzenia i odksztalcenia, uktadow liniowo-sprezystych, naprezen
dopuszczalnych, hipotez wytgzeniowych oraz wytrzymatosci zmegczeniowej

K_W16

ma szczegdtowa wiedzg w zakresie sterowania procesami i systemami
zarowno ciagltymi jak i dyskretnymi, w tym wiedzg w zakresie sterowania
maszynami technologicznymi, robotami przemystowymi i ztozonymi

strukturami technologicznvmi

K W17

zna podstawowe pojgcia z zakresu ekonomii odnoszace si¢ do realizacji
inwestycji takie jak zwrot z inwestycji, koszty stale i koszty zmienne, ryzyko
finansowe, przychod a zysk, zysk a przepltywy pienigzne. Zna podstawowe
zasady bezpieczenstwa i higieny pracy obowiazujace w przemysle
elektromaszynowym.

XX

K_W18

ma elementarng wiedzg¢ w zakresie zarzadzania, w tym zarzadzania jakos$cia,
marketingu i prowadzenia dzialalno$ci gospodarczej

XX

K_W19

ma podstawowaq wiedzg z zakresu ochrony wlasnosci przemystowej i prawa
autorskiego, potrafi korzysta¢ z zasobow informacji patentowej

XXX

K_W20

zna ogolne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsigbiorczosci
bazujacej na wiedzy z zakresu nauk technicznych

XXX

UMIEJETNOSCI

K_Uo1

potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych, kart katalogowych i
innych zrodet, takze w jezyku angielskim, potrafi integrowac¢ uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze wyciaga¢ wnioski oraz
formutowad i uzasadnia¢ opinie

K_U02

potrafi porozumiewac si¢ przy uzyciu poznanych technik w $rodowisku
zawodowym oraz w innych $rodowiskach

K_U03

potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji zadania inzynierskiego i
przygotowacé tekst zawierajacy omowienie wynikow realizacji tego zadania w
jezvku polskim lub angielskim

K_U04

potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacjg poswigcona wynikom realizacji
zadania inzynierskiego w jezyku polskim lub angielskim

XX

XX

K_U05

postuguje si¢ jezykiem angielskim (poziom B2) do porozumiewania si¢ a takze
czytania ze zrozumieniem tekstow obejmujacych zagadnienia techniczne ze
szczegolnym uwzglednieniem automatyki i robotvki

XXX

K_U06

ma umiejgtnosci samoksztalcenia si¢ w celu, migdzy innymi, podnoszenia
kwalifikacji i kompetencji zawodowych

K_U07

umie przekazywac informacje o realizowanych zadaniach i ich wynikach z
zastosowaniem technologii informacyjnej

K_U08

potrafi wykorzysta¢ poznane metody analityczne lub numeryczne w celu
opracowania modelu i/lub przeprowadzenia analiz elementu, zespotu lub
uktadu urzadzen automatvki i robotvki

X?
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K_U09

potrafi skonfigurowaé tor pomiarowy i przeprowadzié¢, zgodnie z
opracowanym planem, pomiary wybranych wielko$ci a nastgpnie dokonac
przetwarzania i analizy sygnatlow pomiarowych, umie zobrazowac i
interpretowac uzvskane wvniki oraz sformutowa¢ i przedstawi¢ wnioski

K_U10

potrafi poréwnac¢ rozwiazania projektowe elementow i uktadéow automatyki
oraz robotow przemystowych ze wzgledy na zadane kryteria uzytkowe i
ekonomiczne

K_U11

potrafi postugiwac si¢ wlasciwie dobranym $rodowiskiem programistycznym
lub narzgdziami komputerowego wspomagania prac inzynierskich w celu
przeprowadzenia obliczen lub symulacji, umie zobrazowac i interpretowac

uzvskane wvniki oraz sformutowa¢ i przedstawic¢ wnioski

K_U12

XX

potrafi zaprojektowac i zrealizowac proces testowania elementow automatyki i
robotow, umie zobrazowac i interpretowac uzyskane wyniki oraz sformutowac
i przedstawi¢ wnioski

K_U13

potrafi sformutowac specyfikacjg maszyn, robotow oraz prostych systemow
automatyki przemystowej i systemow robotycznych na poziomie
realizowanych zadan (funkcji uzvtkowych)

K_U14

bazujac na zadanej specyfikacji oraz stosujac poznane techniki i narzedzia
potrafi zaprojektowac, z uwzglednieniem oprogramowania, elementy uktadéw
sterowania stosowanych w automatyce i robotyce

K_U15

bazujac na zadanej specyfikacji oraz stosujac poznane techniki i narzedzia
potrafi zaprojektowaé elementy uktadow wykonawczych stosowanych w
Jautomatyce i robotyce

XX

K_U16

potrafi zrealizowa¢ z uwzglgdnieniem oprogramowania, takze w postaci
symulacji komputerowej, zaprojektowane elementy uktadéw sterowania
stosowanych w automatyce i robotyce

K_U17

potrafi zrealizowaé, takze w postaci symulacji komputerowej, zaprojektowane
clementy uktadéw wykonawczych stosowanych w automatyce i robotyce

K_U18

potrafi sformutowac algorytm oraz opracowac program komputerowy majacy
zastosowanie w sterowaniu elementow, zespotow lub uktadow urzadzen
automatyki i robotyki

K_U19

projektujac elementy, zespoty lub uktady urzadzen automatyki i robotyki
potrafi dostrzegac¢ aspekty pozatechniczne, w tym $rodowiskowe,
ckonomiczne, prawne i spoleczne

K_U20

ma przygotowanie niezbgdne do pracy w srodowisku przemystowym oraz zna
zasady bezpieczenstwa zwiazane z ta praca

XX

XX

K_U21

potrafi oceni¢ przydatnos$¢ rutynowych metod i narzedzi stuzacych do
rozwiazywania prostych zadan inzynierskich, typowych dla automatyki i
robotyki oraz wybiera¢ i stosowaé wiasciwe metody i narzedzia

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K_KO01

rozumie potrzebg uczenia si¢ przez cale zycie, potrafi inspirowac i
organizowac¢ proces uczenia si¢ innych 0séb

K_K02

ma $wiadomo$¢ waznosci i rozumienie pozatechnicznych aspektow i skutkow
dziatalno$ci inzynierskiej, w tym jej wptywu na §rodowisko i zwigzanej z tym
odpowiedzialno$ci za podejmowane decyzje

XX X

K_K03

potrafi wspotdziata¢ i pracowa¢ w grupie przyjmujac rézne role

K_K04

potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety shuzace do realizacji okreslonego przez
siebie i innych zadania

K_K05

prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwiazane z wykonywaniem
zawodu inzyniera

K_K06

potrafi myslec i dziala¢ w sposob przedsigbiorczy

XX

K_K07

ma $§wiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwlaszcza
rozumie potrzebg formutowania i przekazywania spoteczenstwu — m.in.
poprzez $rodki masowego przekazu — informacji i opinii dotyczacej osiagnigc
techniki i innych aspektow dziatalnosci inzyniera; podejmuje starania, aby

przekazad takie informacie i opinje w sposéb powszechnie zrozumiaty
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XX XX X
X X X
XXX X
XX | XX X X X
XX X X X
X X
XX XX
X X X X X X X
X X
X X XX XX
X X XX
X XX
X X
X X X X X X X X XX X
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