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Tabela odniesia efektéw kierunkowych do efektow obszarowych
(tabele odniesieefektéw ksztatcenia)

Nazwa kierunku studiéw: Automatyka i Robotyka
Poziom ksztalcenia: studia | stopnia
Profil ksztatcenia: ogélnoakademicki

Odniesienie do efektow

Symbol Kierunkowe efekty ksztalcenia ksztatcenia
dla obszaru nauk technicznych
WIEDZA
ma wiedz z zakresu matematyki, a w szczegdétiaviedz obejmujca algebe liniowa, analiz matematyczs réwnania réaniczkowe, .
K_Wo01 : , : : o T1A_WO01; T1A_WO07
przeksztalcenia Laplace’a, podstawy matematyki atakj, metody probabilistyczne, statystykaz metody numeryczne
ma wiedz w zakresie fizyki, a w szczegdkm wiedz; obejmujca dynamile uktadéw punktéw materialnych, elementy mechaniki
K_WO02 | relatywistycznej, podstawowe prawa elektrodynamikagnetyzmu, optykgeometryczai falowa, podstawy akustyki, mecharikwantows, T1A _WO01; T1IA W07
fizyke laserow, podstawy krystalografii oraz metale igppéwodniki
K_W03 ma ppdsta_iwowme_dzq w zakr_e_5|e inynierii ma_\terlaiowej, a w szczegolfm w zakresie projektowania i wytwarzania matenato T1A WO02: T1IA_WO7
inzynierskich oraz ich wtasioi i przeznaczenia.
K Wwoa | M@ podstawowwiedz w zakresie budowy i eksploatacji maszyn, w tymdmew zakresie konstruowania i doboru zespotéw maszyn, T1A WO02; T1A_WO06
— podstaw technologii budowy maszyn oraz wytwarzaeigsploatacji maszyn technologicznych T1A W07
ma elementarpwiedz; w zakresie informatyki, a w szczegddnopodstaw i ¢zykdw programowania, podstaw architektury komputeird
K_WO05 | systemow operacyjnych, sieci komputerowych, baycdaoraz metod sztucznej inteligencji azakviedz w zakresie technologii T1A_WO02; T1A_WO07
informacyjne;j
K_WO06 | ma podstawomwiedz w zakresie mechatroniki i zasadniczych elementbladdéw mechatronicznych T1A WO02; T1IA W07
K_WO07 | ma uporgdkowara, podbudowasteoretycznie wiedzogolm w zakresie wybranych zagadhisystemow czasu rzeczywistego T1A__|V_\/10A3;V1\'/%§_W05
ma uporadkowan,, podbudowamteoretycznie wiedzw zakresie automatyzacji i robotyzacji proceséviwdyrczych, programowania maszy T1A_WO3E T1A_WO05
K_Wo08 X o . . T1A_WO06; T1A_WO07
- wytworczych oraz sterowania i zadzania produkej “T1A W09
K Wog | M2 uporadkowara, podbudowasmteoretycznie wiedzogolm w zakresie diagnostyki i nadzorowania, w tym wreale sensoryki, pomiaru, T1A_W03_; T1A_WO05
— rejestracji i przetwarzania sygnatéw pomiarowychzowiedz ogo6lm dotyczica cyklu zycia maszyn T1A WO06; T1IA W07
ma szczegotowwiedz w zakresie automatyki, w tym wiegldotyczca rodzajéw i struktur uktadéw sterowania, elementddadow .
" ; - ; ) . o : . - ; o . . T1A_WO04; T1A_WO05
K_W10 | regulacji oraz ich modeli i analizy, transmitarmjieratorowej i widmowej, badania stabéop projektowania liniowych uktadow regulaciji T1A W07
oraz zasad doboru nastaw regulatorow PID —
ma szczegotowwiedz w zakresie robotyki, w tym wiedalotyczica rodzajow i elementow sktadowych robotow, kinematykynamiki .
B} - o b g . . ; D ; T1A WO04; T1A W05
K_W11 | robotow, napddw i serwomechanizmow robotow, sterowania i padgieogramowania robotéw a tak nawigacji pojazdami

autonomicznymi

T1A_WO07
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ma szczegotowwiedz w zakresie elektrotechniki i elektroniki, w tymapodstawy miernictwa i teorii obwoddw, rozumietstdziatania

T1A_WO04; TIA_WO05

K_W12 | elektronicznych uktadéw analogowych i cyfrowychomzetwornikéw A/C i C/A. Ma wiedzw zakresie techniki mikroprocesorowej azak T1A WO7
podstaw nagdu elektrycznego —
K wiz | Mm@ szczegotowwiedz w zakresie sygnatdéw i systemow dynamicznych, w tyra metody przetwarzania i transmisji sygnatove arsa T1A WO04; T1A_WO05
— sposoby opisywania liniowych uktadéw dynamicznych T1A W07
K W14 ma szczegotowwiedz Zwiazam z kinematylg plynow,. w tym zna odpowiednie réwnania, ma wigdzzakresie przeptywdw laminarnych i T1A_WO04: TIA_ W07
turbulentnych oraz przeptywow przez kanaly zarakani otwarte
ma szczegotowwiedz; w zakresie mechaniki i wytrzymala materiatéw, w tym wiedzdotyczca analizy statycznej oraz kinematyki i
K_W15 | dynamiki uktadu punktéw materialnych i bryty sztygyroraz wiedz dotyczca elementéw teorii stanu nagenia i odksztatcenia, uktadéw T1A WO04; T1A W07
liniowo-sprzystych, napgzen dopuszczalnych, hipotez weyeniowych oraz wytrzymakei zmgczeniowej
K Wie | Mm@ szczegoblowwiedz w zakresie sterowania procesami i systemami zawd@mgtymi jak i dyskretnymi, w tym wiedgzw zakresie T1A WO04; T1A W05
— sterowania maszynami technologicznymi, robotamémystowymi i ztaonymi strukturami technologicznymi T1A WO7
zna podstawowe pggia z zakresu ekonomii odnase st do realizacji inwestycji takie jak zwrot z inwesfiy koszty state i koszty zmienne,
K_W17 | ryzyko finansowe, przychéd a zysk, zysk a przephpigniezne. Zna podstawowe zasady bezpiéstga i higieny pracy obowzujace w T1A W08
przemyle elektromaszynowym.
K_W18 | ma elementasrwiedz w zakresie zarglzania, w tym zarglzania jakécia, marketingu i prowadzenia dziatakwob gospodarczej T1A W09
K_W19 | ma podstawomwiedz z zakresu ochrony wiasém przemystowej i prawa autorskiego, potrafi kotzgs zasobdw informacji patentowej T1A W10
K_W20 | zna ogélne zasady tworzenia i rozwoju forayinidualnej przedgbiorczdci bazujcej na wiedzy z zakresu nauk technicznych T1A__|V_V1(?‘i3;v1\'/1ﬁ_W09
UMIEJ ETNOSCI ~
K UO1 potrafi pozyskiwa informacje z literatury, baz danych, kart katalgoh i innychzrédet, talkke w jezyku angielskim, potrafi integrowa T1A UO1; T1A UO5
— uzyskane informacje, dokonywich interpretacji, a tate wychgat wnioski oraz formutowai uzasadnié opinie T1A_Ul6
K_U02 | potrafi porozumiew@asi¢ przy wyciu poznanych technik wrodowisku zawodowym oraz w innyélodowiskach T1A_UO2
K U03 potrafi opracowé dokumentagj dotyczca realizacji zadania itynierskiego i przygotowatekst zawieraicy oméwienie wynikdw realizacji T1A_UO3; T1A_UO6
— tego zadania wegyku polskim lub angielskim T1A UO07
, . S . o L . . . Co T1A_UO0S3; T1A_U04
K_UO04 | potrafi przygotowai przedstawd prezentagj poswigcors wynikom realizacji zadania dynierskiego w¢zyku polskim lub angielskim T1A U06 T1A UO7
K_U05 pos}u_gu1e si jezykiem {;mg|elsk|m (poz_lom B2) do por_o_zumewanmastak‘ze czytania ze zrozumieniem tekstow obepnygh zagadnienia T1A_UO1: T1A_U06
techniczne ze szczegdlnym uwadieniem automatyki i robotyki
K_U06 | ma umisjtnosci samoksztatceniagiv celu, mgdzy innymi, podnoszenia kwalifikacji i kompetenegwodowych T1A UO5
K_U07 | umie przekazywsainformacje o realizowanych zadaniach i ich wynikaczastosowaniem technologii informacyjnej T1A7UQ
potrafi wykorzysta poznane metody analityczne lub numeryczne w cetacowania modelu i/lub przeprowadzenia analiz elgm zespotu
K_U08 , o : T1A_U09
— lub ukladu urzdzen automatyki i robotyki —
. , . . . . . . , . T1A_UO07; T1A _UO08
K U09 potrafi skonfigurowa tor pomiarowy i przeprowadgizgodnie z opracowanym planem, pomiary wybranyikasci a nastpnie dokona T1A UO09 T1A U13
- przetwarzania i analizy sygnatdw pomiarowych, umgbrazowa i interpretowaé uzyskane wyniki oraz sformutowaprzedstawd wnioski 1 A’ Ul6
potrafi porowna rozwigzania projektowe elementow i uktadow automatykizan@botow przemystowych ze wzgly na zadane kryteria N
K_U10 ) : . T1A_U12
— uzytkowe i ekonomiczne —
potrafi postugiwa sic wtasciwie dobranymirodowiskiem programistycznym lub nadziami komputerowego wspomagania prac .
e ; ) . - : L L . T1A_UO07; T1A_U08
K_U11 | inzynierskich w celu przeprowadzenia oblitzab symulacji, umie zobrazowa interpretowé uzyskane wyniki oraz sformutowa

przedstawd wnioski

T1A_U09
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K U12 potrafi zaprojekto_vvé\i zrealizow&i_propes testowania elementéw automatyki i robotdwie zobrazowai interpretowé uzyskane wyniki T1A_UO7; T1A_UO8
— oraz sformutowéi przedstawd wnioski T1A U13; T1A U16
K U13 potr_afi sformutowa specyfi_kacx’; maszyn, robotéw oraz prostych systemow automgmndemystowej i systeméw robotycznych na poziomie T1A Ul4
— realizowanych zada(funkcji wzytkowych) —
K Ul4 bazujc na zadanej specyfikacji oraz stggsupoznane teghniki i nagdzia potrafi zaprojektowa z uwzgkdnieniem oprogramowania, T1A U12: T1A U16
— elementy ukladow sterowania stosowanych w autoreatyebotyce — ' —
K U5 bazujc na zadanej specyfikacji oraz stagupoznane techniki i nagdzia potrafi zaprojektowaelementy uktadéw wykonawczych T1A U12: T1A U16
— stosowanych w automatyce i robotyce — ' —
K U16 potrafi zrgalizowaz uwzgkdnieniem oprqgramowania, tek w postaci symulacji komputerowej, zaprojektowaleenenty uktadéw T1A U16
— sterowania stosowanych w automatyce i robotyce —
K UL7 pott)re;fi zrealizowd, takze w postaci symulacji komputerowej, zaprojektowalenenty uktadéw wykonawczych stosowanych w autgossit T1A U16
- robotyce -
K Uls potrafi sformutowa :_all_gorytm oraz opracowagrogram komputerowy magjy zastosowanie w sterowaniu elementéw, zespotbwkiadow T1A U09
— urzadzen automatyki i robotyki —
K U9 projektupc elementy, zespoty lub uktady ydzer automatyki i robotyki potrafi dostrzegjaspekty pozatechniczne, w tynodowiskowe, T1A U10

ekonomiczne, prawne i spoteczne
K_U20 | ma przygotowanie niezgthne do pracy wrodowisku przemystowym oraz zna zasady bezpiesta& zwizane z4 prac T1A Ull
K U21 potrafi (_Jcené przygiatn_téé rutynowych |_”netod i nanj_zi slu'za@ych do rozwizywania prostych zadanzynierskich, typowych dla automatykil|i T1A U15
— robotyki oraz wybierai stosowé wtasciwe metody i nargzia —
KOMPETENCJE SPOLECZNE

K_KO1 | rozumie potrzepuczenia s przez calerycie, potrafi inspirowé&i organizowa proces uczeniaginnych oséb T1A KO1
maswiadoma¢ waznaosci | rozumienie pozatechnicznych aspektéw i skutkiamatalngci inzynierskiej, w tym jej wptywu ndrodowisko i

K_K02 ) . R : ) T1A K02
— Zwigzanej z tym odpowiedzialidoi za podejmowane decyzje —
K_KO03 | potrafi wspoétdziat& i pracowd w grupie przyjmuic rézne role T1A KO3
K_K04 | potrafi odpowiednio okl ¢ priorytety stiace do realizacji okidonego przez siebie i innych zadania T1A K04
K_KO05 | prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematwiazane z wykonywaniem zawodwimiera T1A K05
K_K06 | potrafi myle¢ i dziata w sposob przedsbiorczy T1A K06
maswiadoma¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznewéaszcza rozumie potrzeliormutowania i przekazywania spoteészevu —
K_KO07 | m.in. poprzezrodki masowego przekazu — informacji i opinii datyoej osagnie¢ techniki i innych aspektow dziatalém inzyniera; T1A_KO7

podejmuje starania, aby przeké&zakie informacje i opinie w sposéb powszechniezaroialy

Objasnienie oznacae

T — obszar ksztalcenia w zakresie nauk technicznych
1 — studia pierwszego stopnia

2 — studia pierwszego stopnia

A — profil og6inoakademicki

W — kategoria wiedzy

U — kategoria umiejtnosci
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K — kategoria kompetenciji spotecznych
01, 02, 03 i kolejne — numer efektu ksztalcenia



